S9! - LS &l

el pnia s ASAS il

Sl J sada ale yigall aad) HAsall aad) (Sl il
FRTREIRG ) Al Talll o bal) s
eﬂ.ﬁj‘ &l a3 (S) e-u‘.éj‘ Ll ?“‘94‘ u-b L.-.‘“‘ ).-.‘-':"u
35 ) JS 4y 035 35l ) Bl e 2l s
Ul JKE 4 5 ol sl ol o avall il
T il S e s Ty B S bl TN A 580 o il L
) O sSu Je Blial) S pun Laall by 3laa S s
i) <

D OY sria Lo puan o Gabaall SalSaall N
A a e s sl sl m3 ) 505 - Effet Dynamique S Jseie &
OSa Alla 8 alen ol anall SS4 588 ) 0% - Effet Statique  (~sSw Jsrio &
Ll @l il sl g1
action de contact sbail) il |1
Lps
(2 ISl A1 (5.8 LSS i ¢ (1 Sl el ) ol Lot Al 51 S ) 3l

TP o S '.
}
IF |

-- A

.
€ e Aty ) a5 (2) Jed § amall o ikl il 5 : (1) Jd
¢ A gl 5 QU (s o aidll 5 S anea) e L) oy oS Y

daadle o

o san il il Sl il 10 ey oA Al s liie) (Sar8 ua dalue (8 S auall e Tl Sin &

v aw

tijwﬂté&d\ﬂu\\&Mcﬁﬁh@é&uﬁﬁ\é&ﬁ;@\ﬂyu

Jedie gl 25




gl
OSSO (S s ek (8 alal (8 Bl Caaay (SilSie 5l 8 eladll il
(Ao dalie) lan 5 e (ulalll dalise () 5S5 Ladie Caany : pua gan b il
BonS el daliae () 585 Ladie Caaay 1§ Jga el il
action a distance = o& 5l 2

s
i Al 5 Glae e (e puhaine 8

a3ada S~
:w - wLAJLA@-\.ULLAAJU\ O u.uk.\:.d‘ JLA.\MX\ Gl
' gl g
o Legin o () (39 AT e s adaliyy (SailSue il s a0 il

s e
(S el i e s am e il 585 L Tasd) sl e (i )W) i e

eSS il e s Leadand ((3)5) Aaall aluaW) o dey oo o Sadl QB gy o

LA .3
s Ostina ) LSS el il Caia $¢

Axingas gl de jse 0588 5 clulaio ade igall auall 5 Jigall anall 5K Ledie Cuaat - el < il
Ao ge Ll a5 oluldia e ade gl aall 5 el anall ¢ 5 Larie Guaal ¢t e @il
Ade Jisall ) o 558 il anal) saay 858 68 Sl L8 JS 08 3¢
Al Q\J:\SU!\ T 11|
Al hadll oL ang plual de sane gl ansn (oAbl LSS N ol il aaa)
Lo Aalisall A1 0all ol il (e Canall 3y 53 1 alea ) @l ol anall IS 4 53 5 500l de sanall yaa - Y9/
gyl Ao gaadll e Al el Gl 6 e 2 Wil
Al de gaaddl e Addaal) aay e Ll o s 2 A

LIl ).
‘ 85 104 @8y Audai el
: (1) bt saails JSE 8 Jiea g LeS Luphaina Lgia i ¢(2) 5 (1) Onbandn 400V 53 Aia jle (3las
¢ A jlall e didadl A0Sl el il 5 L7
(2)J~=

_ ?chyjamw‘;!&\)ﬁm\a&c_ﬂm %

Jedie gl 25






